
ATSR22 : การเขียนโปรแกรมใช้หุ่นยนต์และแขนกลในโรงงาน
Description :

เน้นให้คุณได้เรียนรู้การควบคุมแขนกลโดยจะมีหลักของการเคลื่อนไหวและ การเขียนโปรแกรมเพื่อควบคุมแขนกล และที่สำคัญคือการเชื่อมต่อ กับอุปกรณ์ต่าง ๆ
มีการเขียนโปรแกรมเพื่อประยุกต์ใช้งานแขนกลในรูปแบบต่าง ๆ

Instructor :

avatarImage not found or type unknown

อาจารย์ธนวัฒน์ บุญพร
Master Trainer

Training Date : ราคาสมัคร1: 3,500บาท: อบรม 23-24 ก.ค.68
fee : 3,500 ฿ (ราคายังไม่รวม Vat 7%)
Days & Duration : 2 Day(s) | 12 Hour(s) 
Time : 09:00:00 - 16:00:00
Language : Thai
Venue : ชั้น 3 อาคารซอฟต์แวร์พาร์ค
Type : Classroom
Category : Service Robots & IoT

Objectives :
เรียนไปพร้อม ๆ กัน เรียน 1 คนต่อ 1 ชุด
ลงมือกับอุปกรณ์จริง ได้ต่อจริงกับอุปกรณ์อุตสาหกรรม PLC Mitsubishi FX3S
เรียนพื้นฐานที่สำคัญ ใช้งานได้จริงในโรงงาน
ระยะเวลาในการเรียนไม่นาน เนื้อหากระชับ

Target Group :
นักเรียน นิสิต นักศึกษาทั้งภาคอุดมศึกษาและวิชาชีพ นักพัฒนาซอฟต์แวร์ ผู้สนใจทั่วไป

สามารถใช้คอมพิวเตอร์พื้นฐานได้
Benefits :

แลกเปลี่ยน Connection กับคนอื่น ๆ ในคอร์สการอบรม
เรียนพื้นฐานที่สำคัญ ใช้งานได้จริงในโรงงาน
เรียนจบคอร์สนี้แล้ว สามารถออกแบบเครื่องจักรเบื้องต้นเพื่อแก้ปัญหาหน้างานได้

Course Outline :
วันที่ 1

The Importance of Robot Solution of RobotDOBOT MG400 Specification Getting Started DobotSCStudio
Install Software DobotStudio 2020 Safety mode Cobot system Teach Position

เรียนรู้คำสั่งการใช้งาน Blockly 
เรียนรู้คำสั่งการตั้งค่าควบคุมความเร็วด้วยการใช้งาน Blockly
Point (Add Point)
Movement (Move J / Move L / Jump) 
Movement ด้วยการใช้คำสั่ง Loop
Move Point Circle
Move ARC (Circular Interpolated Motion)
เรียนรู้การใช้งานคำสั่ง Smooth Transition
การประยุกต์ใช้งาน การใช้ Move ARC (Circular Interpolated Motion)
Wiring I/O และการเชื่อมต่อ I/O ของ DOBOT MG400

การประยุกต์ใช้งาน การใช้ Output I/O Interface
การประยุกต์ใช้งาน การใช้ Input I/O Interface
เรียนรู้การใช้งานคำสั่ง IF/DO
เรียนรู้การใช้งานคำสั่ง Delay Time
เรียนรู้การใช้งานคำสั่ง Operators การสร้างเงื่อนไขการทำงาน

วันที่ 2 
เรียนรู้การใช้งานคำสั่ง Stop at this point เพื่อออกจาก Loop
เรียนรู้การใช้งาน Move Rel / MOVJ / Rel MOVL
การประยุกต์ใช้งาน การใช้ Move Rel / MOVJ / Rel MOVLในสถานะการจำลอง Laser Mark                                    
เรียนรู้การทำงานของ Control mode offline 
Application example เรียนรู้การใช้งานคำสั่ง Variables ในการตั้งค่า Paramter
ประยุกต์การใช้งาน Block ด้วยการสร้างการทำงานแบบ Pallet
ทำแบบทดสอบ



Payment Condition :
Payment can be made by:

1. Cash or Credit Card or Bank Cheque payable to 
สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ or National Science and Technology Development Agency 
(a post-dated cheque is not accepted) on the first day of the service or within the last day of the service. 

2. Account transfer and send the proof of the payment  (the deposit slip) via email tes@swpark.or.th

ธนาคารกรุงเทพ สาขาอุทยานวิทยาศาสตร์
Saving Account Number: 080-0-00001-0
Account Name: สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ

ธนาคารกรุงไทย สาขาตลาดไท
Saving Account Number: 152-1-32668-1
Account Name: สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยีแห่งชาติ

Notes:
Withholding tax (3%) is exempt.
Should you need to withdraw, you must send the notice of the withdrawal in writing no later than 7 working days before the
commencement date. The cancellation less than 7 days will be subject to a fine of 40% of the fee.
Software Park Thailand reserves the rights to cancel courses due to unforeseen circumstances.

Contact Person :
For more information, contact our course coordinator on:

ไพรัตน์ พิพัฒน์พิมพา
Mr. Pairat Pipatpimpa

 : (+66) 583 9992 Ext. 81440
 : pairat@swpark.or.th
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